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Um dos grandes fabricantes mundiais de

microcontroladores é a Microchip, também responsável por

produzir os microcontroladores PIC (Peripherical Interface

Controller).
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Esses microcontroladores possuem tecnologia RISC

(Reduced Instruction Set Computer) e processadores com

conjunto de instruções reduzidas (neste caso, são 35

instruções simples que executam em 1 ou 2 ciclos de

máquina).
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Existem PICs de 8, 16 e 32 bits, de 8 a 40 pinos no

encapsulamento, o que permite uma ampla gama de opções

de aplicação.
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Este microcontrolador é encapsulado em um invólucro

de 8 pinos e possui um pequeno número de funções

externas mantendo toda a arquitetura interna, o que facilita o

aprendizado.
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2.1. Folha de dados do PIC12F675

Principais características

do PIC12F675, o texto é

em inglês por se tratar do

data-sheet (folha de

dados), emitido pela

Microchip em 2012.

http://www.alldatasheet.com/datasheet-

pdf/pdf/348702/MICROCHIP/PIC12F675.html
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High performance RISC CPU – trata-se de uma

CPU de alto desempenho na arquitetura RISC que

possui apenas 35 instruções (Assembly), as quais

são executadas em um ciclo de clock. O clock

máximo chega a 20 MHz e o ciclo de instrução pode

ser tão pequeno quanto 200 ns.
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Possui ainda a capacidade de interrupção com oito

níveis de profundidade da pilha, bem como modos

de endereçamento direto, indireto e relativo.
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Special microcontroller features – são

características especiais do microcontrolador, tais

como:

➢ Opção de oscilador interno ou externo (RC,

ressonador ou cristal);

➢ Modo sleep para economia de energia;
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➢ Ampla faixa de tensões de operação (2 V a 5,5

V);

➢ Watchdog timer com temporizador independente;

➢ Interrupção por variação de sinal nos pinos;
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➢Memória flash de alta persistência, podendo ser

regravado até 100.000 vezes;

➢ Ciclo de escrita na memória EEPROM de até um

milhão de vezes, com retenção na memória acima

de 40 anos.
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Low power features – características de baixa

potência, tais como: consumo de corrente em modo

de espera de 1 nA quando alimentado com 2 V e

corrente de operação de 100 uA com clock de 1

MHz.
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Peripheral features – características de periféricos:

➢ 6 pinos disponíveis para entrada/saída;

➢ Possibilidade de fornecimento de corrente para

acionamento de LEDs;

➢ Módulo comparador analógico com tensão de

referência programável;
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➢ Módulo conversor analógico/digital de resolução

de 10 bits com quatro canais de entrada

multiplexáveis e entrada para tensão de referência

do A/D;

➢ Timer/contador de 8 bits com prescaler

programável;
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➢Timer melhorado de 16 bits;

➢Programação Serial In-Circuit (ICSP) através de

dois pinos.



Figura 3.1: Pinagem do PIC12F675

Fonte: Microchip Technology Inc., 2012 
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O pino 1 é a entrada de alimentação positiva

de +5 V.
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O pino 2 pode assumir as seguintes

configurações: entrada e saída (configurável) geral

(GP5), clock do timer 1 (T1CK), entrada1 do circuito

externo de oscilador de clock (OSC1) ou, ainda,

entrada de sinal externo de clock.
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O pino 3 pode assumir as seguintes

configurações: entrada e saída (configurável) geral

(GP4), quarta entrada analógica (AN3), entrada 2

do circuito externo de oscilador de clock (OSC2) ou,

ainda, saída de sinal externo de clock.
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O pino 4 pode assumir as seguintes

configurações: entrada (configurável) geral (GP3),

master clear (baixo ativo) ou tensão de

programação (VPP).
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O pino 5 pode assumir as seguintes

configurações: entrada e saída (configurável) geral

(GP2), terceira entrada analógica (AN2), clock do

timer 0, interrupção externa (INT) ou, ainda, saída

do comparador interno (COUT).
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O pino 6 pode assumir as seguintes

configurações: entrada e saída (configurável) geral

(GP1), segunda entrada analógica (AN1), entrada

inversora do comparador interno (CIN-), tensão de

referência do comparador interno (VREF) ou, ainda,

clock da programação in-circuit (ICSPCLK).
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O pino 7 pode assumir as seguintes

configurações: entrada e saída (configurável) geral

(GP0), primeira entrada analógica (AN0), entrada não

inversora do comparador interno (CIN+) ou, ainda,

dados da programação in-circuit (ICSPDAT).
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O pino 8 é o terra da alimentação.
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O PIC12F675 possui dois tipos de memória:

memória de programa com 1024 palavras (words) de 8

bits, e memória de dados, com 64 bytes de RAM

estática e 128 bytes de EEPROM.
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A memória de programa é onde fica armazenado

o programa gravado no PIC e que será executado tão

logo o mesmo seja ligado na alimentação.
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Na memória de dados, armazena-se as variáveis

do programa, ou até 128 bytes de dados na memória

EEPROM, que serão mantidos mesmo que o circuito

seja desligado da alimentação.
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Atividade Assíncrona

1. Quem é o fabricante do PIC12F675?

2. Quantas instruções Assembly o PIC possui?

3. Qual é o consumo de corrente do PIC no clock de 1 MHz?

4. Qual é a faixa de tensão de alimentação do PIC?

5. Qual é a resolução (em bits) do conversor A/D do PIC?

6. Quantos temporizadores o PIC12F675 possui?

7. Quantos pinos de I/O o PIC12F675 tem disponível?

8. Em qual pino do PIC12F675 devemos ligar um sinal que produza

interrupção externa?
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